PRIESTOROVE, MATERIALNE A TECHNICKE ZABEZPECENIE STUDIJNEHO PROGRAMU A
PODPORA

Studijny program:
Stupen studia:

Automatizované vyrobné systémy
3. stupen (doktorandsky stupen) — denné / externé studium

C.m.

Pracovisko

Nazov ucebne,
laboratéria

Zabezpecované predmety

Charakteristika vybavenia — najvyznamnejsie pristroje, pocitace,...

PPO15

KAVS SjF UNIZA

Produkéné
a vyvojové
laboratérium

Vedeckd pracal-4
Dizertacny projekt1-5

e pracovny stdl (2ks) + pocitaovy stol (1ks)

prototypové zariadenie - Knizny vydajny automat UNIZA (1ks),

prototypové zariadenie - Zariadenie na robotizované orezdvanie topanok (1ks)
prototypové zariadenie — Meracie zariadenie patkovych lan, prototyp €. I (1ks)
robot ABB s riadiacim systémom (1ks)

sada nastrojov

pneumaticky lab. kompresor Pneutrainer (1ks)

PP024

KAVS SjF UNIZA

Laboratérium

Nekonvenéné robotické systémy

vyrobnych sy
(Laboratérium
paralelnych

mechanizmov)

Experil alna verifikacia vo
vyrobnych procesoch
Vedecka pracal-4
Dizertacny projekt1-5

Prototypové zariadenie s paralelnou kinematickou $truktirou — UNIZA-Hexapod (1ks)
Prototypové zariadenie s hybridnou kinematickou $trukturou — UNIZA-TriVariant (1ks)
pracovny stol s prislusenstvom (1ks)

softvér pre ovladanie prototypov (1ks)

Riadiace systémy zariadeni pre 5 a 6-osové riadenie na baze Siemens $7-300 a Sinamics
Pneumaticky systém SMC

PP103

KAVS SjF UNIZA

Laboratérium CAx
systémov

a automatizécie
technologickych
procesov

Anglicky jazyk pre doktorandov 1
Vedecka pracal-4
Dizertacny projekt 1-5

pocita¢ ucitelsky (1ks)

pocital studentsky (12 ks)

dataprojektor

softvér Autodesk Inventor

Edukacny softvér pre vyucbu odbornych predmetov na automatizaciu beztrieskovych technologii

PP104

KAVS SjF UNIZA

Laboratérium
CAD/CAM/CAE
systémov

(spoloéné pracovisko
KAVS a KOVT)

Metodoldgia vedeckej prace
Vedecka pracal-4
Dizertacny projekt 1-5

pocital uditelsky (1ks)

potitaé studentsky (14 ks) / 20 pracovnych stanic
dataprojektor (2ks)

softvér PTC Creo 5.0

softvér AutoCAD

softvér Matlab R2019b / Simulink

softvér Fanuc Roboguide v. 9.0 / modul HandlingPro, WeldPro
softvér Autodesk Inventor

softvér SMC PneuDraw, FluidSim

delta robot FANUC M1-iA s integrovanym kamerovym systémom Sony XC-56, koncovym efektororm
+ prisavkou

PP105

KAVS SjF UNIZA

Laboratérium
programovania CNC
strojov

Optimalizacné pristupy v prog

CNC vyrobnej techniky
Vedeckd pracal-4
Dizertacny projekt1-5

pocital utitelsky (1ks)

pocital studentsky (10 ks) / 14 pracovnych stanic
dataprojektor (2ks)

interaktivna tabula

digitalny spatny projektor

10 potitacov / 14 pracovnych stanic

frézka EMCO Concept Mill 105

sustruh EMCO Concept Turn 55

3D tlaciaren 3D Factories Easy3DMarker

3D tlaciareri Prusa

CAD/CAM systém Edgecam 2016 R2 (aj verzie 2011 a 2013)
CAD/CAM/CAE systém Creo 2 a Creo 3

Systém dielenského programovania Sinumerik Operate
Riadiaci softvér EMCO WinNC Sinumerik 840D

Riadiaci softvér EMCO WinNC Heidenhain TNC426/430

Simulacné operatorské panely

PP116

KAVS SjF UNIZA

Laboratérium
robotizacie
vyrobnych procesov

Nekonvenéné robotické systémy
Experimentalna verifikcia vo
vyrobnych procesoch

Vedecka pracal-4

Dizertaény projekt1-5

Pocitac s OS Linux + platforma ROS

Laboratérne pracovisko automatizovanej montaze — LPAM, elektropneumatické komponenty SMC,
riadenie OPLC Unitronics Visio (1ks)

Softvér VisiLogic v. 9.3.0

Robot Fanuc LR Mate 200iC (1ks)

Riadiaca jednotka Fanuc R-30iB

e Softvér Fanuc Roboguide v. 8.0

Uniq PC (1ks) a dispedersky softvér MES pre vzdialené ovladanie LPAM (1ks)

Bezpecénostné zavory OMRON F3S TGR CL2B (2ks)

Kompresor DK 50-10 (1ks)

Testovacie pracovisko pre priestorové skenovanie + moduldrny riadiaci systém

PP117

KAVS SjF UNIZA

Laboratérium
mikropocitatovej
techniky a riadiacich
systémov

Mechatronicky pristup pri vyvoji strojov

a zariadeni

Experimentdlna verifikacia vo
vyrobnych procesoch
Vedeckd pracal-4
Dizertaény projekt1-5

pocita¢ ucitelsky (1ks)

pocita¢ studentsky (10 ks)

tréningové stanice pre vyucbu PLC, automaty OPLC Unitronics Vision 120, snimacom PT100,
kapacitnym snimacom (7ks)

Softvér VisiLogic v. 9.3.0 / CodeVision

FANUC Roboguide v7.0/v8.0.

Fanuc Roboguide Auto Place v8.0.

o Softvér Visual Studio

Softvér SMC PneuDraw, FluidSim

Robot RM-501

Prototyp mobilného kolesového kolaborativneho robota pre medzioperaénu dopravu s dif.
riadenim a napajacim systémom

Prototyp mechanizmu s paralelnou kinematickou $trukturou - hexapod

Edukaéné pomocky pre robotiku — ukazky koncovych efektorov Sommer Automatic, ukazky casti
hardvérového vybavenia robotov Fanuc / rameno, pohonnd jednotka, snima¢ a brzdovy systém
Edukaéné pomdcky pre vyuébu pneumatickych systémov — pneumaticky aktuatory SMC
Prototyp ndpojového automatu

Edukaénd pomécka — frekvenéné menice a pohonové moduly

Snimac Kinect

vyvojové moduly EVB 4.3 — 8 ks

vyvojovy modul EASY AVR 6




Vyvojové pracovisko

Nekonvenéné robotické systémy
Mechatronicky pristup pri vyvoji strojov
a zariadeni

4 pracoviskd s PC

Prototyp delta robota Caertec rk2010 s riadiacim systémom a simula¢nym softvérom

Prototyp mechanizmu s hybridnou kinematickou $trukturou typu TriVariant

Mobilné roboty (iRobot ROOMBA, kolesovy mobilny robot so vSéesmerovymi kolesami, kolesovy
mobilny robot s diferenénym riadenim, kracajice mobilné roboty)

Simulaéné programy pre priemyselné roboty (TriVariant v9.exe, HEXAPOD prototype simulation
v1.0.exe, RoboSim.exe ) a mobilné roboty (MobilnyRobot.exe).

PP118 KAVS SjF UNIZA i 2] ifikaci
) mechatroniky * E)fperln’lentalna verifikicia vo e Autodesk Inventor.
vyrobnych procesoch
A e Autodesk AutoCAD.
e Vedecka pracal-4 N "
N . N e Farebny ploter a tlaciarne
o Dizertacny projekt 1-5 . . i . - ‘. . . I
e Pracovisko montdze elektronickych systémov s prislusenstvom (pajkovacia stanica, digitalny
logicky analyzator, multimeter)
o Testovacie PLC Unitronics Visio
e Lietajlice mobilné roboty - drony
Laboratérium e 5pracovisk s PC
merania « Experimentalna verifikicia vo e Laserovy interferometer Renishaw XL80 - meranie presnosti polohovania stroja.
a diagnostiky v ':)obn ich procesoch e Ballbar QC20 - meranie kruhovej interpoldcie.
PP134 KAVS SjF UNIZA P':ES"OS'E' NC . . V‘(’edeck‘e’i pr2ca 1-a e Vodovaha Spirit Wyler - meranie ustavenia stroja.
vyrobnej techniky « Dizertacny projekt1-5 o Indikdtor POWER TEST - meranie upinacej sily
(spoloéné pracovisko e prototyp pasového mobilného robota s aplikaciou systémov umelej inteligencie / neurénovych
KAVS a KOVT) sieti, rozozndvanim hlasovych povelov a podobne
o katedrové schodze )
e Vedecka pracal-4 ¢ dataprojektor
PP135 KAVS SiF UNIZA KI’?IZnICa a‘zasadaua « Dizertacny projekt 1-5 e stol pre ro'kot/anla a prezentécie
miestnost N M e oddychovd zéna
o Dizertacna skuaska P
« Dizertatnd praca o priruénd kniznica
o Transfer teoretickych a aplikaénych e rovinna briska BPH20
disciplin e bruska na gulato BUD 750
L. e Tedria a technoldgia vyrobnych o lesticka (1 ks)
I;::;a‘::rlum systémov e pila Bomar 275 (1 ks)
PP 016 KOVT SjF UNIZA a dokongovacich * Inovacie v technologickych procesoch e magneticky stdl TecnomagneteSpA (1 ks)
technoldgii e Experimentdlna verifikacia vo e zariadenie pre elektrochem.popis METALTECH ME 3000 T
vyrobnych procesoch e odsdvacie zariadenie POC 14
e Vedeckd pracal-4 e demagnetizatné zariadenie HO2
e Dizertacny projekt1-5 o ru¢né ohybacie zariadenie XK —2000 2A
o Technologickost a kvalita vyrobkov
Laboratérium * Pokrokové metédy merania a
presného merania 3D diagnostiky v strojarskej vyrobe e 3D CMM ZEISS ECLIPSE (1ks)
PP 017 KOVT SiF UNIZA CMM a diagnostiky e Experimentalna verifikacia vo e Conturecord 1700 SD3 ZEISS (1ks)
! presnosti vyrobnych procesoch e Drsnomer — Mitutoyo SJ400 (1ks)
suradnicovych e Vedeckd pracal-4 o Renishaw laserovy interferometer XL80 (1kus)
zariadeni e Dizertacny projekt1-5
Labora.torlum * :;I::::t‘;:yrces:‘::jvé:::;?:;’lar:be ¢ Konfokalny mikroskop ALICONA InfiniteFocus 5 (1kus)
merania . ; . ; PR
. technologickych e Experimentdlna verifikacia vo ° Zorado'vacvu'e z?rladenle nal nastroje .ZOLLER V750 . .
PP018 KOVT SjF UNIZA . . e Meraci pocitac s vybaveny vysoko-rychlostnou meracou kartou USB Advantech a softvér LabView,
parametrov vyrobnych procesoch 3 .
. L P e Tvrdomer na meranie tvrdosti HB
a nastrojovej e Vedecka pracal-4 .
geometrie « Dizertaény projekt1-5 e 3D STAMI 2000 ZEISS Stereomikroskop
e PCsA/D prevodnikom (3ks)
e Abbeho dizkomer
e Pocitacova simuldcia vyrobnych e drsnomer Hommel Tester T2000
Laboratérium procesov v strojarstve e pristroj na meranie priamosti MP125
. identifikacie e technologicky dizajn vo vyrobnych e mikroskop BK5
PP020 KOVT SjF UNIZA L B
g technologickych procesoch o elektronicky dlzkomer TESA
postupov e Vedeckd pracal-4 o frekvencny menic Altivar 31
 Dizertacny projekt1-5 o Meracie zariadenia kvality povrchu HOMMELWERKE(1ks) a MYTUTOYO (1ks),
e Meracie potitace s vybavenymi vysoko-rychlostnymi meracimi kartami Advantech (3ks)a softvér
DASY Lab, a pod.
Laborat6rium e X-—ray difraktometer (1ks)
PPO21 KOVT SjF UNIZA nedestruktivnych e Vedecka pracal-4 . M,eranie hluku (1kus)
detekénych e Dizertaény projekt1-5 o Hlbkomer na exteriérové trhliny Karl Deutch RMG 4015 (1kus)

technolégii

Termovizna kamera Mobir M8 (1ks)




